
Interpolation von Sinus und Kosinus – Interpolation of  Sine and Cosine 
 

Winkel – angle Sinus – sine Kosinus  – cosine 
alpha 
 
 

  

d1 
 
 

sin(d1) cos(d1) 

d2 
 
 

sin(d2) cos(d2) 

ddelta = d2 - d1 
 
 

sindelta = sin(d2) - sin(d1) cosdelta = cos(d2) - cos(d1) 

offset = alpha - d1 
 
 

  

factor = offset : ddelta 
 
 

sinoffset = sindelta ∙ factor cosoffset = cosdelta ∙ factor 

result sin(alpha) = sin(d1) + sinoffset 
 

cos(alpha) = cos(d1) + cosoffset 
 

 
 

Winkel – angle Sinus – sine Kosinus  – cosine 
alpha 
 
 

  

d1 
 
 

sin(d1) cos(d1) 

d2 
 
 

sin(d2) cos(d2) 

ddelta = d2 - d1 
 
 

sindelta = sin(d2) - sin(d1) cosdelta = cos(d2) - cos(d1) 

offset = alpha - d1 
 
 

  

factor = offset : ddelta 
 
 

sinoffset = sindelta ∙ factor cosoffset = cosdelta ∙ factor 

result sin(alpha) = sin(d1) + sinoffset 
 

cos(alpha) = cos(d1) + cosoffset 
 

 
 

Winkel – angle Sinus – sine Kosinus  – cosine 
alpha 
 
 

  

d1 
 
 

sin(d1) cos(d1) 

d2 
 
 

sin(d2) cos(d2) 

ddelta = d2 - d1 
 
 

sindelta = sin(d2) - sin(d1) cosdelta = cos(d2) - cos(d1) 

offset = alpha - d1 
 
 

  

factor = offset : ddelta 
 
 

sinoffset = sindelta ∙ factor cosoffset = cosdelta ∙ factor 

result sin(alpha) = sin(d1) + sinoffset 
 

cos(alpha) = cos(d1) + cosoffset 
 

 
© 2023 Jens Puhle, Alzenau 


